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1. Wstep
1.1 Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotyare wykonania
i odbioru robot dotycxrych budowy obudowy studni gginowej wraz z niezidng
infrastruktug potazonej w miejscowéci Orzechow

1.2 Zakres stosowania STWIOR

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robéstj stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizaop6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot obgtych STWIOR

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmwszystkie czynn&i umazliwiajace i majce
na celu budow obudowy studni gbinowej wraz z niezfdng infrastruktug potazonej
w miejscowdci Orzechéw zgodnie z p.1.1

W tym celu naley:

- wykon& nadbudow kontenerow prefabrykowan z ptyty warstwowej wraz z
wyposaeniem

- wykon& zabudow zestawu pomiarowo — kontrolnego, armatury odgrej
pozostatych elementow

- zakup i montapompy gébinowej o mocy 15kW o parametrach Q=49,4 m3/h;
H=71,3 m H20; Rp3- 6inch

- wykona monta pionu ttocznego z rur stalowych bez szwu o déeg@6ém

- wykon& przylacze wodocigowe z rur i ksztattek PVC wodagowych
cisnieniowych DN 90 L=25m

- wykon& przecisk pod dragL=8m rug stalows przeciskowg L=8m

- wykona wpiecie w istniejcy wodociyg W110 — tréjnik redukcyjny DN 110/90/110
- wykona& monta kompletnej szafy sterowniczej

- wykon& przylacze energetyczne NN

- wykona& monta agregat pydotworczy do zabudowy zewinznej 0 mocy maks.
33/26,5 kVA/KW i mocy znamionowej 30/24 kVA/KW wygaony w uktad SZR

- wykona komunikacg dziatki — utwardzenie terenu kogtkrukowg 8cm na
podbudowie z tlucznia gr. 30 cm, frakcji 8-12 mm

- wykona& ogrodzenie dziatki prefabrykowanymi panelami ogerdowymi 2,5x2 m
wraz z podmurowk prefabrykowan i bramg wjazdows systemow dwuskrzydiovy
2x2m

1.4 Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane z niniejszej S§ zgodne z obowrujacymi Polskimi Normami i naley
rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
Pojeci ogolne:

Materiaty — wszelkie tworzywa niezidne do wykonania roboét, zgodnie z Dokumentacja
projektow i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pimspektora nadzoru.

Dziennik budowy - opatrzony piecxia Zamawiajcego lub Nadzoru Budowlanego zeszyt,
Z ponumerowanymi stronami, shcy do notowania wydarae zaistnialych w czasie
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wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dgkanych odbiorow robdt,
przekazywania poleéei innej korespondencji technicznej paizy inspektorem nadzoru,
wykonawg i projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykongweapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktta

Polecenie Inspektora Nadzoru- wszelkie polecenia przekazywane wykonawcy przez
inspektora nadzoru , w formie pisemnej, dotypez sposobu realizacji robot lub innych spraw
zZwigzanych z prowadzeniem budowy

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngddza autorem dokumentaci
projektowej

Rysunki - cz$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizaccharakterystyk

I wymiary obiektu ledacego przedmiotem robot.

Zadanie budowlane - cz$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoyzda odebng catasé
konstrukcyjra lub technologiczy zdollp do samodzielnego spetniania przewidywanych
funkcji techniczno-aytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu robot zwrzanych z
budowy, modernizag, utrzymaniem oraz ochrerudowli lub jej elementu.

1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jé&koich wykonania oraz zgodéd
z Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru oraz ze gzbhwidowlan.

1.6 Zakres robo6t

Wykonawca powinien zapewhicatas¢ robocizny, materiatéw, spgis, narzdzi, transportu

i dostaw, niezbdnych do wykonania roboét afdych umowy, zgodnie z jej warunkami,
projektem budowlanym, specyfikacja technigznewentualnymi wskazowkami inspektora
nadzoru inwestorskiego.

Przed ostatecznym odbiorem robdt wykonawca uplkge plac budowy i przylegty teren,
dokona rozliczenia wykonanych robét, dostaw inweskich, materiatbw z demorta i
przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawca wykal@ dnia odbioru i przedstawi
inwestorowi komplet dokumentéw budowy wymagany prgami prawa budowlanego oraz
wymaganych w umowie. Dokona rozliczenia z inwestom zuyte media i wynajmowane
pomieszczenia.

1.7 Ochrona i utrzymanie robot

Podczas realizacji rob6t (od pregja do przekazania placu budowy) wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrenrobot oraz mienia inwestora przekazanego razenlazem
budowy. Wykonawca dulzie utrzymywat roboty do czasu tk@mwego odbioru. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego el@mbyty w zadowalagpym
stanie przez caly czas, do momentu odbiorickavego. Jeeli wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektadzoru inwestorskiego powinien
rozpocac¢ utrzymanie robdt nie pgdiej niz w 24 godziny od wezwania pod rygorem:
wstrzymania robo6t z winy wykonawcy.

1.8 Zgodnd¢ robot z projektem budowlanym i specyfikacp techniczm

Projekt budowlany (bram sanitarna) i specyfikacje techniczne oraz inneatdmwe
dokumenty przekazane przez inspektora nadzoru toveésego (np. Protokoty konieczém
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na roboty dodatkowe, zamienne i zaniechane) stan@mwizamoéwionym zakresie ias
integraly cze$cia umowy a wymagania w nich zawartg gbowgzujace dla wykonawcy.
Wykonawca nie mie wykorzystywa bledéw w projekcie budowlanym lub ich opuszéza
O ich wykryciu powinien natychmiast powiadamnspektora nadzoru inwestorskiego, ktory
dokona odpowiednich zmian lub poprawek (inspektdzoru inwestorskiego w przypadku
powanych bkdow wezwie projektanta do ich useecia). Wszystkie wykonane roboty
I dostarczone materiaty winny &ygodne z projektem budowlanym, specyfilkaeichnicza.
Dane okrélone w projekcie budowlanym, specyfikacji techniegznwaane g§ za wartgci
docelowe, od ktérych dopuszczalng sdchylenia w ramach oldlenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow musby¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z okrelonymi
wymogami, a rozrzuty tych cech nie naggrzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy roboty lub materiaty niedg w petni zgodne z projektem budowlanym,
specyfikacj techniczi i wplynie to na zmiag parametréw wykonanych elementéw budowli,
to taki materiaty bdg niezwtocznie zagpione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt
wykonawcy.

1.9 Projekt budowlany

Projekt budowlany obejmuije:

1. Projekt budowlany

2. Przedmiar rob6t budowlanych

3. Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru tobo

1.10 Teren budowy
1.10.1 Przekazanie terenu budowy

Wykonawca dostarczy Inwestorowi w terminie na 1Dpmtned ustalonym w umowie terminie
przekazania terenu budowywadadczenia osob funkcyjnych o przgju obowihzkéw na
budowie (kierownik budowy, kierownicy robdt). Inwes przekae teren budowy
wykonawcy w terminie ustalonym w umowie. W dniu gkazania placu budowy inwestor
przekae dziennik budowy wraz ze wszystkimi  uzgodnieniamprawnymi

I administracyjnymi. Wskae punkt poboru wody i energii elektrycznej. Wykomawvykona
z materiatbw whasnych i usunie nieodptatnie opoouanie punktéw poboru mediéw w
SsposOb uzgodniony z dostayvaizytkownikiem).

1.11 Zabezpieczenie terenu budowy

Fakt przysipienia i prowadzenie robdt wykonawca obégie publicznie w sposob
uzgodniony z inspektorem nadzoru inwestorskieg@ @naez umieszczenie w miejscach i
ilosciach okrélonych przez inspektorem nadzoru inwestorskiegblidanformacyjnych i
ostrzegawczych w miampotrzeb poéwietlanych.

Inspektor nadzoru inwestorskiego o'treiezbedny sposéb ogrodzenia terenu budowy. Koszt
zabezpieczenia prowadzonych robét nie podlegeboej zaptacie.

1.12. Powjzania prawne i odpowiedzialnéé¢ prawna
1.12.1 Stosowanie gido ustaler prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowzany jest znai stosowa wszystkie przepisy powszechnie obgxvijace

oraz przepisy wydane przez witadze miejscowe, ksgres jakikolwiek sposob zwzane z
robotami i jest w petni odpowiedzialny za ich pizesganie podczas prowadzenia budowy.
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Wykonawca bdzie przestrzegat praw patentowych lub innych pralasnagci i bedzie w

peini odpowiedzialny za wypelnienie wszystkich wygaa prawnych odnénie

wykorzystania opatentowanych rozwan projektowych, urgdzen, materiatow lub metod i w
sposob cigly bedzie informowat inspektora o swoich dziatlaniachzeuistawigjc kopie

zezwolé i inne odnéne dokumenty. Jeli nie dotrzymanie ww. wymagaspowoduje
nastpstwa finansowe lub prawne to w cabobcihza one wykonawe.

1.12.2 Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenwasndci
publicznej lub prywatnej. Zeli w zwigzku z zaniedbaniem, nievglawym prowadzeniem
robét lub brakiem koniecznych dziateze strony wykonawcy nagti uszkodzenie lub
zniszczenie wiasrici prywatnej lub publicznej to wykonawca na swoéjskbnaprawi lub
odtworzy uszkodzanwtasnagé. Stan uszkodzonej, a naprawionej widsnpowinien by nie
gorszy nik przed powstaniem uszkodzenia.

1.12.3 Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania robét wydwca kdzie podejmowa
wszystkie uzasadnione kroki zmierzsg do stosowania przepisOw i norm dotymzh
ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy, orgdzie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla osob.

1.12.4 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktdre w sposob trwatyg sszkodliwe dla otoczenia, niegdly dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszczagido wycia materialtdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
natzeniu wikszym od dopuszczalnego. Wszystkie materiatytaer do rob6t bdg miaty
swiadectwa dopuszczenia do stosowania wydane przezvaiory jednostk, jednoznacznie
okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdva $rodowisko. Jeeli
wykonawca uyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie secyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie dlasrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Inwestor. Utylizacja materiatdow szkodliwych z derteonm naleéy do wykonawcy i nie
podlega dodatkowej optacie.

1.12.5 Ochrona przeciwpgarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie posiadat sprawny sgtzprzeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy na terenie budowy, w pomieszczeniach biych i magazynowych oraz maszynach
i pojazdach mechanicznych. Materialy tatwopalrgggbsktadowane w sposéb zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed ¢pesh 0sob trzecich. Prace zaoowo
niebezpieczne wykonywaneda na zasadach uzgodnionych z przedstawicielgytkawnika
nieruchomeci.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowpoearem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persomgkonawcy.

Wykonawca odpowiadabedzie za straty spowodowane przezgowywotany przez osoby
trzecie powstaly w wyniku zaniedibaw zabezpieczeniu budowy i materiatow
niebezpiecznych.



1.12.6 Bezpiecaestwo i higiena pracy (bhp)

Podczas realizacji robot wykonawcadbie przestrzedgaprzepisow dotycgcych bhp. W
szczegoblnéci wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrownaz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni kdzie utrzymywat wszelkie ugdzenia
zabezpieczafe, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia leezgistwa publicznego. Uznajegsize
wszystkie koszty zwgzane z wypetnieniem wymageaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kosztorysowe.

2. Materialy, sprzet i transport
2.1 Akceptowanie uytych materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek
materiatbw przeznaczonych do robét wykonawca pitzeds szczegdtowe informacije
dotyczce proponowanega@rodia wytwarzania, zamawiania i odpowiedrieriadectwa
badania jakéci, do zatwierdzenia przez inspektora nadzoru itovekiego. Zatwierdzenia
danego materialu z danegoddia nie oznacza automatycznego zatwierdzenia gpach
materiatéw z tegarodta. Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob ggly spetniag
wymagania specyfikacji technicznej w czasie proweadz robdt. Jeeli materialy z
akceptowanegozrédta ¢ niejednorodne lub o niezadowalegj jakaci, Wykonawca
powinien zmiend zrodto zaopatrywania w materiaty. Materiaty wylozeniowe stosowane na
ptaszczyznach wykezanych widocznych z jednego miejsca powinng bytej samej partii
materialu w celu zachowania tych samych sedaosci kolorystycznych w czasie catego
procesu eksploatacji.

2.2 Szczegotowa specyfikacja materiatowa:

Nadbudowa kontenerowa wraz z wyposgeniem
Sciany zewretrzne i wewnetrzna:
ptyta warstwowa z rdzeniem ze styropianu i okladeinz blachy stalowej,
ocynkowanej, pokryta powtoka poliestrgw

Kolorystyka
Dobor kolorystyki naley uzgodné z autorami projektu lub wykonawev trakcie
realizacji zamierzenia budowlanego.

tawy fundamentowe:
- zelbetowe z betonu C12/15 wg wymiaréw podanych sapyzekroju, zbrojone
wzdtwz 4 prtami ze stalzebrowane 12 mm, strzemiond® 6 mm co 30cm,
posadowienie 115 cm pamej terenu. Szerokoé 40cm.

Sciany fundamentowe:
« beton C12/15 wg wymiaréw podanych na rysunkach

Podtoga na gruncie:



 piytkigr. 2 cm

« wylewka betonowa gr. 5 cm 8 %

- folia polietylenowa klejona na zaktad
« styropian gr. 8 cm

« papa

+ chudy beton gr. 10 cm

+ podsypka piaskowa gr. 20 cm

Dach:
- Jednospadowy, z mlbwoscig zdjecia catéci w razie demontal pompy gébinowej

Pokrycie dachu:
- Pokrycie blach profilowarg #1,5-2mm; wetna mineralna gr. 8cm, piyta warstwawva
gr. 50 mm z rdzeniem ze styropianu i oktadzinatiexhy stalowej, ocynkowanej,
pokrytej powtolg poliestrows. Obrobki blaszane z blachy powlekanej ptaskiej.

Instalacje
Nadbudowa wypos@any zostanie w instalacje:
Elektryczry
- Wentylacyjry
« Grzewca —elektryczn

Zabudowa zestawu pomiarowo — kontrolnego, armaturydcinajace i

pozostatych elementow

1. Rura stalowa DN 80 - pion ttoczny, zalkzenie kotnierz

2.Kolano 90° zel. sfer kotnierz. DN 80

3.Zwezka zzel. sfer. kotnierz. DN 80/65

4.Krociec zzel. sfer kotnierz. L=200 mm DN 65

5. Wodomierzérubowy kotnierzowy przystosowany do nadajnika ingdw DN 65 o
przeptywie Qp = 40 m3/h, di. 20 cm

6. Zestaw kontrolno pomiarowy: manometr rurkowy 0-1F¥J] manometr cyfrowy
podiczony do szafy sterowniczej

7.Krdciec zzel. sfer kotnierz. L=100 mm DN 65 wraz z kraniki@&N 15 do poboru
probek wody

8. Zasuwa klinowa miekkouszczelniona kotnierzowa (kadttypu E DN 80 zeliwa
sfer.

9.Krdciec zzel. sfer kotnierz. L=1000 mm DN 80

10. Kotnierz dwukomorowy DN 80 do rur PVC DN 90

11. Przylhcze wody z rur PVC SDR2D  90x4,3mm PN10

12. Gtowica DN 300

13. Grzejnik elektryczny olejowy z termostatem o mo&Y 8V

14. Wentylacja- rura PVC DN 100 zalazenie kominkiem wentylacyjnym

Pompa gkbinowa

1. Mocy 15kW

2. Parametrach Q=49,4 m3/h; H=71,3 pOHprzy 2900 obr/min

3. Rp3- 6inch

4. Techniczne:
Uszczelnienie watu silnika: CER/CARBON
Tolerancje charakterystyki: ISO 9906:2012 Grade 3B



Liczba stopni:
Model:
Zawor:

5. Materiaty:

6. Ciecz:

Pompa:

Wirnik:

Silnik:

Czynnik ttoczony:

Temp. maks. cieczy przy 0.15 m/s:

Temperatura cieczy:
Gestase:
Lepkas¢ kinematyczna:

7. Dane elektryczne:

8. Gabaryty:

Nominalna moc silnika - P2:
Czestotliwos¢ podstawowa:
Napiecie nominalne:
Rozruch:

Prad znamionowy:

Cos fi -wspotczynnik mocy:
Predkos¢ nominalna:

Rodzaj ochrony (IEC 34-5):
Klasa izolacji (IEC 85):
Zabezpieczenie silnika:
Zabezpieczenie termiczne:
Wbudowany przetwornik temp.:

Masa netto:
Objetos¢ wysytkowa:

Pion ttoczny
1. Materiat : rury stalowe zgodne z ASTM/ASME bewaz388,9x3,2mm o
dhugcéci 16m
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A

pompa z wbudowanym
zaworem zwrotnym

Stal nierdzewna
DIN W.-Nr. 1.4301
AISI| 304
Stal nierdzewna
DIN W.-Nr. 1.4301
AISI| 304
Stal nierdzewna
DIN W.-Nr. 1.4301
AISI| 304

Woda
30 °C
20 °C
998.2 kg/m3
1 mm2/s

15 kw
50 Hz
3 x 380-400-415 V
bezpaedni
34,5-34,0-34,0 A
0,85-0,82-0,78
2840-2870-2880 obr/min
IP68
F

Brak

zewn.

Tak

82 kg
0.16 m3

Przytacze wodocagowe w tym przewiert di. 8 m

1. Rurocag cisnieniowy PVC SDR21 (SN33) & 90x4,3 mm PN10
dtugasci 25m

2. Rurocag przewiertowy stalowy ze szwem @ 219,1x5,6mm ddagdm, hczenie
poprzez spawanie

3. Monta rurochgu przewodowego w ruraggju ochronnym na ptozgdizgowych-
rozstaw ptuz wg zaleéeproducenta ptuglizgowych, zakaczenie manszetami
uszczelnigcymi
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Wopiecie zgodnie z warunkami technicznymi wgicia do sieci
wodociggowe]

Szafa Sterownicza

Wyposazenie:

1. Obudowa szafy sterowniczej:

wykonana z tworzywa sztucznego (plastiku), odpaora promieniowanie UV
wyposaona w drzwi wewetrzne z tworzywa sztucznego (plastiku) odporn
na promieniowanie UV, na ktorychy ainstalowane (na sitodruku obrazu
pompowni):

o kontrolki:

= poprawndci zasilania,
awarii ogolnej,
awarii pompy nr 1,
awarii pompy nr 2,
pracy pompy nr 1,
= pracy pompy nr 2;

o wytagcznik gtdwny zasilania,

o przeheznik trybu pracy pompowni @@zna — 0 — Automatyczna),

o przyciski Start i Stop pompy w trybie pracycenej,

o stacyjka z kluczem
o wymiarach: 1000(wysoké)x800(szerok&t)x300(gkbokasé)
wyposaona w ptyt montaowsa z blachy ocynkowanej o grufm 2mm
wyposaona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiachregrznych
posadzona na cokole z tworzywa, utheiajacym monta/demonta
wszystkich kabli (np. zasilagych, od czujnikow ptywakowych i sondy
hydrostatycznej, itd.) bez koniecZeo demontau obudowy szafy
sterowniczej

2. Urzgdzenia elektryczne:

modut telemetryczny GSM/GPRS — posiadgj co najmniej wyposanie
wymienione w punkcie 4

czujnik poprawnej kolejriei i zaniku faz

uktad grzejny 50W wraz z elektronicznym termostatem

czteropolowe zabezpieczenie klasy C

przektadnik pgdowy o wygciu w zakresie 4...20mA

wytacznik raznicowo-pgdowy czteropolowy 63A

wytacznik gtowny 63A

gniazdo serwisowe 230V/16A wraz z jednopolowym aweghikiem
nadmiarowo-pgdowym klasy B16

wytacznik silnikowy, jako zabezpieczeniezi®] pompy przed przegieniem i
zanikiem napicia na dowolnej fazie zasilgjej

stycznik dla kadej pompy

jednopolowy wygcznik nadmiarowo pdowy klasy B dla fazy steragej

dla pomp o0 mocy5,0kW rozruch bezgoedni

zasilacz buforowy 24 VDC/1A wraz z uktadem akumadétv

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi $oggmi dla zasilania sygnatu
dzwigkowego i optycznego

przehcznik trybu pracy (Rczna — 0 — Automatyczna)

wytacznik kraacowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

stacyjka umeliwiajaca rozbrojenia obiektu
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» sonda hydrostatyczna z wgjem pgdowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym
0-4m HO typu SG25S Aplisens wraz z dwoma ptywakami (sbaw i
poziom alarmowy)

» anter typu YAGI dla sygnaltu GPRS modutu telemetrycznégoprzypadku

wysokiego poziomu mocy sygnatu GSM wystarczy zast@sie anteny typu

Telesat2 — w ksztatcie kzka” z montaem na obudowie szafy sterowniczej)

gniazdo do podjczenia agregatu + przejcznik Siet — Agregat

gniazdo 24V

gniazdo 400V

zabezpieczenie przeciwprzepciowe klasy B+C

- Mozliwos¢ recznego zajczenia pompy niezateie od sterownika.

- Uktad sterownia utrzymuje state$oienie po stronie ttocznej

- Uklad sterowania nadzoruje poprawéaasilania urgzdzen.

- Falownik DILM32

- sonda konduktometryczna

- przetwornik cdnienia

- przekénik cisnienia

- wentylator

- Szafa sterga wspétpracuje z czujnikamisaienia o wygciu padowym (4...20mA lub
0...20mA).

Przytacze eNN

Agregat pradotworczy

Do zabudowy wewstrznej

Moc maks. L.T.P. (cds= 0,8) 33/26,5 KVA/kW
Moc znamionowej P.R.P. (aps 0,8) 30/24 kVA/KW
Prd znamionowy 43,3 A
Napkcie znamionowe 230/40 V
Czstotliwos¢ 50 Hz
Emisja Il Stage
Obroty silnika 1500 obr/min
Stabilizacja obrotow +3%

. llo$¢ i uktad cylindrow RZEDOWY 4

. Rodzaj paliwa EN 590 ON(DIESEL)

. Czynnik chtodzcy ANTIFREEZE + POWIETRZE

. Pojemné&¢ skokowa 3,21

. Moc PRP (ISO 3046) 28,5 kW

. Instalacja elektryczna 12V

. Pgdnica rodzaj BEZSZCZOTKOWA

SYNCHRONICZNA

. llos¢ biegundéwi/typ palczen 4/ GWIAZDA

. Uzwojenie odporne naodowisko WILGOTNE/SLONE

. Klasa izolacji uzwojenie H

. Stopi@ ochrony IP 21

. Regulacja nagtia ELEKTRONICZNA AVR BL4

. Stabilné¢ napkcia +1%

. Krotkotrwata wytrzymat& pradnicy na przeezenia > 300% In

. Zawarté¢ THD <3%

. Reaktanacja Xd” 8,9 %
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26. Wymiar dt./szer./wys. 2000x908x1335mm

27. Masa agregatu 844 kg

28. Pojemnéc zbiornika paliwa 131 |

29. Czas pracy przy 100% obzenia 15,8 h

30. Moc akustyczna —,L 95 dB

31. Powierzchniowy poziom @ienia akustycznego sk 79 dB

32. Rodzaj oleju 15W40

33. lloé¢ oleju w uktadzie smarowania 10,51

34. Zwycie oleju (od ilé¢i zuzytego paliwa) <0,1%

35. Okres pongidzy wymianami oleju 500/1 rg/lat
36. Rodzaj ptynu chtodzego (glikolowy) Glycoshell -38°C Antifreeze
37. llos¢ ptynu chtodacego 1951

38. Okres pomidzy wymianami ptynu 1000/2 rgll
39. Pojemné&¢ akumulatora rozruchowego 100 Ah

40. Zgodné¢ paliwa z norm EN 590 ON
41. Zwycie paliwa 100 % 8,31/h

42. Zwycie paliwa 80 % 6,5 I/h

43. Zwzycie paliwa 50 % 4,3 1/h

44. Wymiana filtrow paliwa 500 rg

45. Wymiana filtréw oleju 500 rg

46. Wyposaenie:
- bateria akumulatorow
- instalacja elektryczna
- zbiornik paliwa wraz z instalag]
- wibroizolatory
- kompensator wydechu
- tlumik
-ptyny eksploatacyjne (ptyn chtogzy, olej silnikowy)
- szafa potrzeb wiasnych i odbioru mocy
- zabezpieczenie ganicy (wylacznik mocy)
- gniazdo odbioru petnej mocy
- mikroprocesorowy uktad sterowania
- wskaniki parametrow elektrycznych i mechanicznych
- przycisk wyhcznika bezpieczestwa
- sygnat akustyczny awarii
- uktad SZR
- wykonanie zewgtrznego uktadu SZR
- zabezpieczenie zdicowo-pgdowe
- fapacz iskier
47. Wykonanie czerpriwiezego powietrza poprzez przepustnice wieloptaszcayzano
0 wym. 600x600mm z ngdem automatycznym za ponmyositownika, o pow.
min. 0,35m2
48. Wykonanie wyrzutnia cieptego powietrza dla pktpwanego agregatu
0 wym. 620x620 mm, otwor zabezpieczony sjattalowy
49. Wykonanie otwory wraz uszczelnieniem i termiysmrzabezpieczeniem do rury
wydechowej agregatirednicy wg zaleae producenta

Komunikacja dziatki

1. Wykon& warstwe odsiczapca — podsypka piaskowa gr. 10 cm

2. Wykona podbudow z ttucznia gr. 30 cm frakcji 8-12 mm z@gczon
mechanicznie
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3. Wykona& warstwe podsypk cementowo-piaskoavgr. 5 cm 10% zagzczon
mechanicznie

Utozy¢ kostke brukowg gr. 8 cm — spoiny wypetaipiaskiem

Utozy¢ i obsadzt obrzea betonowe o wymiarach 30z 8 cm na podsypce
piaskowej, spoiny wypetaipiaskiem

6. Wykona tawe pod obrzea betonowe z oporem

ok

Ogrodzenie panelowe

1. Wykona ogrodzenie panelowe wys. 2,03 x 2,5 m di. wratugkami z profilu
stalowego zamkrtego 40x60 mm malowane proszkowo, zakaenie z8epkami
z tworzywa

2. Wykona monta obejmami montzowymi paneli ogrodzeniowych z gidéw o
grub. drutu 5 mm ocynkowanych ogniowo, zgrzewamy@td cm w pionie i co 20
cm w poziomie malowane proszkowo.

3. Wykona monta podmurowki prefabrykowanej

2.3 Materiaty nieodpowiadagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarmprzez wykonawg wywiezione z terenu
budowy. Wbudowanie materiatbw bez akceptacji ingp@k nadzoru inwestorskiego
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko Hczsi z tym, ze roboty zostan nieprzygte

I niezaptacone.

2.4 Inspekcja wytworni

Wytwornie, zaréwno przed jak i po akceptacji indpe&k nadzoru inwestorskiego mphye
kontrolowane w celu sprawdzenia zgoflrio stosowanych metod produkcyjnych
z wymaganiami specyfikacji technicznej. W czasieeprowadzania inspekcji inspektor
bedzie miat zapewnione:

- wspoOtprag i pomoc wykonawcy

- wolny dos¢p w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni gdzie odbywa si proces
produkcji materiatdw przeznaczonych do wbudowamidemenie budowy.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerdo czasu gdy dolg one
potrzebne do wbudowania byty zabezpieczone przest@eniem, zachowaty swojakosc

I wiasciwosci oraz byly dosipne do kontroli przez inspektora nadzoru inwesiergk
Przechowywanie materiatbw mus¢ sidbywa& na zasadach i w warunkach odpowiednich dla
danego materiatu oraz aby w sposob skuteczny zawzpme byly przed dagiem oséb
trzecich. Wszystkie miejsca czasowego skladowamigenatow powinny b§ po zakaczeniu
robot doprowadzone przez wykonawcow do ich pieregtnstanu.

2.6 Sprat

Wykonawca jest zobowkany do uywania jedynie takiego spgizi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot | ddzie gwarantow@a
przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stdmgmi w projekcie budowlanym
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I specyfikacji technicznej. W przypadku braku uaial wyzej wymienionych dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora nadaonestorskiego.
Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowéa prowadzenie robot zgodnie z projektem
budowlanym i specyfikagjtechnicz. Sprzt nalezacy do Wykonawcy lub wynafy do
wykonania rob6t ma l#yutrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Sprt winien
by¢ zgodny z normami ochrongrodowiska i przepisami jegozytkowania. Wykonawca
dostarczy naadanie inspektora nadzoru inwestorskiego kopie daatow potwierdzajcych
dopuszczenie spgiu do uwytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisaratell
przewiduje s mazliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych robotach,
wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorgki®@ swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacjWybrany spregt po akceptacji, nie ni® by p&niej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek spgz maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge
zachowania warunkow technologicznych, zostareez inspektora nadzoru inwestorskiego
niedopuszczone do robdt. Wykonawca jest zobligowatty skalkulowania kosztow
jednorazowych spetu w cenie jednostkowej robot, do ktorych jest prczony, koszty
transportu spktu nie podlegaj oddzielnej zaptacie.

2.7 Transport

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jaké wykonywanych robo6t i wikkiwosci przewaonych
materiatbw. Wykonawca dozie usuwat na bigco i na wilasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych i na dojazdach na
teren budowy.

3. Wykonywanie robot
3.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie raigiidnie z umow oraz za jaké
stosowanych materiatow i wykonywanych robot, zazgloodnd¢ z projektem budowlanym,
wymaganiami specyfikacji technicznej oraz polecemimspektora nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wyznaczenie wysgkbD wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ic¢dnymi odniesionymi w projekcie lub
przekazanymi przez inspektora nadzoru inwestorskie§Vysokdci nieodniesione
w projekcie budowlanym i nie podane przez inspektoraley wyznaczy zgodnie
z odpowiednimi obowizujgcymi przepisami.

3.2 Decyzja i polecenie inspektora nadzoru inwestskiego

Decyzje inspektora dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéindt kpda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, gh@g¢ budowlanym, specyfikacji
technicznej, normach i instrukcjach. Inspektor jappbwaniony do inspekcji wszystkich
robot i kontroli wszystkich materiatdw dostarczohyta budow lub na niej produkowanych.
Polecenia inspektoragtla wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez wykonawgood grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie wykonawca.

3.3 Program zapewnienia jakéci

Do obowhzkéw wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty inspakto
nadzoru programu zapewnienia j&kio w ktoérym przedstawi on zamierzony sposob
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wykonania robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwaraijwykonanie
robét zgodnie z projektem budowlanym, specyfikadpchniczig oraz poleceniami
I ustaleniami inspektora.

Program zapewnienia jakm winien zawiera:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

-organizac wykonania robot w tym terminy i sposob prowadzeniaot;

-bhp;

-wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne;

-wykaz oséb odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych robot;
b) cz$¢ szczegodtow opisupcy dla kazdego asortymentu robot:

-wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz
wyposaeniem;

-spos6b pogpowania z materialami i robotami nie odpowiadgmi wymogom.

4. Zakres robot
4.1 Wyznaczenie robot

Zakres robot:
- wykon& nadbudow kontenerow prefabrykowan z ptyty warstwowej wraz z
wyposaeniem
- wykon& zabudow zestawu pomiarowo — kontrolnego, armatury odgoej
pozostatych elementow
- zakup i montapompy gébinowej o mocy 15kW o parametrach Q=49,4 m3/h;
H=71,3 m H20; Rp3- 6inch
- wykona monta pionu ttocznego z rur stalowych bez szwu o déeg@6ém
- wykona& przylscze wodocigowe z rur i ksztattek PVC wodagowych
cisnieniowych DN 90 L=25m
- wykona& przecisk pod dragL=8m rur stalowg przeciskowg L=8m
- wykon& wpiecie w istniejcy wodocyg W110 — trgjnik redukcyjny DN 110/90/110
- wykona monta kompletnej szafy sterowniczej
- wykon& przylacze energetyczne NN
- wykon& monta agregat prdotworczy do zabudowy zewinznej o mocy maks.
33/26,5 kVA/KW i mocy znamionowej 30/24 kVA/KW wygaony w uktad SZR
- wykona komunikacg dziatki — utwardzenie terenu kogtkrukowg 8cm na
podbudowie z tlucznia gr. 30 cm, frakcji 8-12 mm
- wykon& ogrodzenie dziatki prefabrykowanymi panelami ogerdowymi 2,5x2 m
wraz z podmurowk prefabrykowan i bramg wjazdows systemow dwuskrzydiovy
2X2m

5. Program badai

5.1 W celu sprawdzenia prawidtowéci wykonanych rob6t nalezy przeprowadzié
badania przy odbiorach technicznych cgciowych i przy odbiorze technicznym
ostatecznym

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

- badanie poprawroi wykonania pajczea rur i armatury
- sprawdzenie poprawic montau elementow technologicznych
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6. Obmiar robot
6.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robé6t bdzie odzwierciedlat faktyczny zakres robo6t do wyinia zgodnie z
projektem budowlanym, specyfikacja technigznw jednostkach ustalonych w przedmiarze
robot.

7. Odbidr robét
7.1 Rodzaje odbioréw

Roboty podlegaj nastpujacym etapom dokonywanym przez Inspektora:
-odbiorowi robot zanikagych

-odbiorowi czsciowemu elementow robot

-odbiorowi kaicowemu ostatecznemu

-odbiorowi pogwarancyjnemu

7.2 Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reaizulegr zakryciu. Odbioru robot
dokonuje inspektor. Gotowé danej czsci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem dékspra. Odbidr przeprowadzony
bedzie niezwiocznie, nie p@diej jednak, ni wciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie insjoea.

7.3 Odbior czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.

Odbioru robét dokonuje inspektor. Gotaddodanej czsci rob6t do odbioru zgtasza
wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesrpowiadomieniem Inspektora.
Odbiér przeprowadzonyehzie niezwtocznie, nie gaiej jednak, ni w ciggu 3 dni od daty

zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie inspektora.

7.4 Odbior ostateczny (k@cowy)

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecatygo wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartdsci. Catkowite zakéaczenie robot oraz gotow® do odbioru
ostatecznego cdlzie stwierdzona przez wykonagvcwpisem do dziennika budowy
z bezzwtocznym powiadomieniem n&rpie o tym fakcie inwestora. Qgniccie gotowdci
do odbioru musi potwierdziwpisem do dziennika budowy Inspektor nadzoru inarskiego.
Wykonawca przekee inspektorowi nadzoru komplet dokumentéw odbiorcwyV terminie
siedmiu dni od daty potwierdzenia gotdwob do odbioru inwestor powiadomi pisemnie
wykonawe o dacie rozpoezia odbioru i skifadzie powotanej komisji odbiorowej
Rozpoczcie prac komisji nagpi nie p&niej niz przed uptywem terminu oksl®nego
w umowie. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jalalowe] na podstawie
przedtazonych dokumentéw, wynikow bafld pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodob
wykonania rob6t z projektem budowlanym i specyfjgatechniczg. W toku odbioru
ostatecznego komisja zapoznasrealizacj robét, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i robot poprawkowych. W przypadku niewykonamigznaczonych robot
poprawkowych lub robét uzupetnsgych komisja przerwie swoje czyniod i ustali nowy
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termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzeprzez komisje, ze jakaé
wykonanych robot w poszczegolnych asortymentaclznaieznie odbiega od wymaganej
projektem budowlanym i specyfikacjtechniczg z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdéstwo osdb, zwierg i mienia,
komisja dokona padcen, oceniagc pomniejszon wartags¢ wykonanych robot w stosunku do
wymaganych przytych w umowie.

7.5 Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydiotrawigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyalatw okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny &dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej z ugdigeniem zasad
odbioru ostatecznego.

7.6 Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiadgo jest protokot odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobmamy przygotowa dokumentag
odbiorowg zawierajca:

- projekt budowlany powykonawczy z naniesionymi anami wykonawczymi

- dziennik budowy -oryginat i kopi

- atesty jakéciowe wbudowanych materiatow

- dokumenty potwierdzage legalizagi wbudowanych urgdzen

- sprawozdania techniczne z préb ruchowych

- protokoty préb i bada

- protokoty odbioru robot zanikggych

- rozliczenie z demonta

- wykaz wbudowanych ugezen i przekazanych instrukcji obstugi

- wykaz przekazywanych kluczy

- oswiadczenia os6b funkcyjnych na budowie wymagan&@maBudowlanym

- inne dokumenty wymagane przez Inwestora

W przypadku, gdy wedtug komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiiz wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét. Wszgstkaradzone przez komisjroboty
poprawkowe lub uzupelnigie kpda zestawione wg wzoru ustalonego przez inwestora,
wykonane i zgtoszone pisemnie przez wykonawo odbioru w terminie ustalonym przez
komisg.

8. Podstawa ptatndci
8.1 Ustalenia ogdlne

Podstawy ptatnaci jest protokot stanu zaawansowania robéot wykoonharnyrzez Wykonawg
a przygtych przez Inwestora, zgodnych z zawaumowy. Wartag¢ przedmiotu umowy
uwzgkdnia wszystkie czynrigi, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie.
Cena wynikajca z kosztorysow ofertowych obejmuje:

- robocizre,

- wartas¢ uzytych materiatow,
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- warta¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzeniegpraa plac
budowy i z powrotem, monta demonta na stanowisku pracy),

- koszty pdrednie w sktad, ktorych wchogizptace personelu i kierownictwa zaktadu,
pracownikow nadzoru i laboratorium, wydatki dotyoca bhp, ustugi obce na rzecz budowy,
ubezpieczenia, koszty zadu przedsibiorstwa wykonawcy, koszty eksploatacji zaplecza,
- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu

innych wydatkow, ktére magwystpi¢ w czasie realizacji robot,

- do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.

Cena zaproponowana przez oferenta za zakres robg#tych umowy jest
cerg ostateczap.

Opracowat:
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